SK RURIS

Vysvetlenie: Toto vyhlasenie je v sulade s originalom.
Doba platnosti: 10 rokov od datumu schvalenia.
Miesto a datum vystavenia: Craiova, 05.12.2023
Rok pouzivania oznac¢enia CE: 2023
Cislo reg: 1527/05.12.2023
Opravnena osoba a podpis: Do funkcie sa zapqjil Ing. Stroe Marius Catalin

] Generalny riaditel SC RURIS IMPEX SRL

.UvoD

. BEZPECNOSTNE POKYNY

. TECHNICKE UDAIJE

. PREHLAD STROJA

. INSTALACIA

. UVEDENIE DO PREVADZKY
. UDRZBA ULOZISKA A RIESENIE PROBLEMOV 17
. VYHLASENIA O ZHODE 18

(Yoo e ) RO B \S I | ]

W~NOU D WN R

24



SK RURIS

1. UVOD
Vazeny klient!

Dakujeme Vam za Va$e rozhodnutie kupit si produkt RURIS a za prejavenu déveru nasej spolognosti! RURIS
je na trhu od roku 1993 a za cely ten €as sa z neho stala silna znacka, ktora si vybudovala reputaciu
dodrziavanim sfubov, ale aj neustalymi investiciami zameranymi na pomoc zakaznikom so spolahlivymi,
efektivnymi a kvalitnymi rieSeniami.

Sme presved&eni, Ze nas produkt ocenite a budete sa dlho tesit z jeho vykonu. RURIS svojim zakaznikom
neponuka len stroje, ale kompletné rieSenia. Délezitym prvkom vo vztahu so zakaznikom je poradenstvo pred
predajom aj po fiom, kedze zakaznici RURIS maju k dispozicii celt siet partnerskych predajni a servisnych
miest.

Aby ste si uzili zakupeny produkt, pozorne si precitajte navod na pouzitie. Dodrziavanim pokynov budete mat
zarucené dlhodobé pouzivanie.

Spolo¢nost RURIS neustale pracuje na vyvoji svojich produktov, a preto si vyhradzuje pravo menit okrem iného
aj ich podobu, vzhlad a vykon bez toho, aby bola povinna o tom vopred informovat.

Este raz dakujeme, Ze ste si vybrali produkty RURIS!

Zakaznicke informacie a podpora:
Telefén: 0351.820.105

e-mailom: info@ruris.ro

2. BEZPECNOSTNE INSTRUKCIE
2.1. VYSTRAHY NA STROJI

Pocas prevadzky udrzujte
bezpeénu vzdialenost od
robota

POZOR! Nebezpecenstvo!

A Pred zdvihanim robota pri
. vykonavani udrzby
zastavte.
Pred vykonanim
akejkolvek kontroly
alalebo udrzby sa uistite,
Ze hlavny vypinac je v
polohe ,OFF*.
5 Pozor! Nelejte na robot
vodu

Pozor! Neumyvaijte pod
robotom prudom vody.

Udrzujte ruky a nohy mimo
dosah rotujucich nozov.
Nikdy nedavajte ruky ani

nohy do blizkosti alebo pod

robot.

s

Precitajte si navod.

Nenastupujte do roboty.

RO

2.2. VAROVANIA

SK RURIS

Sulad tohto produktu so zakladnymi poziadavkami smernice o radiovych zariadeniach 2014/53/EU bol overeny
nasledujucim notifikovanym organom:
TUV SUD Danmark na zéklade spravy ¢islo DK-RED002591 i01, vydanej 08.01.2022.
Dalsie pouzité normy alebo $pecifikacie:
e SREN ISO 9001 - Systém manazérstva kvality
e SR ENISO 14001 - Systém environmentalneho manazérstva
e SRISO 45001:2018 - Systém manazérstva bezpec€nosti a ochrany zdravia pri praci.
Znacka a nazov vyrobcu: ZKT Co. Ltd
Poznamka: technicki dokumentaciu vlastni vyrobca.
Vysvetlenie: Toto vyhlasenie je v sulade s originalom.
Doba platnosti: 10 rokov od datumu schvalenia.
Miesto a datum vystavenia: Craiova, 05.12.2023
Rok pouzivania oznacenia CE: 2023
Cislo reg: 1526/05.12.2023

Opravnena osoba a podpis: Ing. Stroe Marius Catalin
generalny riaditel o
SC RURIS IMPEX SRL

VYHLASENIE O ZHODE ES

Vyrobca: SC RURIS IMPEX SRL
Blvd. Decebal, nie. 111, Administrativha budova, Craiova, Dolj, Rumunsko
Ciel. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro
Opravneny zastupca: Ing. Stroe Marius Catalin — generalny riaditel
Opravnena osoba pre technicky spis: Ing. Radoi Alexandru — riaditel vyrobného dizajnu
Popis stroja: Roboticka kosacka na travu ma za ulohu vykonavat prace na kosenie travy.
Sériové ¢islo produktu: AASFO0100001XRURRX1000 (kde AA predstavuje posledné dve Eislice roku vyroby, znaky 5 a
6 Cislo Sarze, znaky 7-11 &islo produktu)
Produkt: Roboticka kosacka na travu
Model : RURIS RXR1000 Pracovna Sirka : 220 mm
Motor : elektricky, bezkartaovy Vyska rezu: 25-60 mm
Namerana hladina akustického vykonu : 61,1 dB(A) Garantovana hladina akustického vykonu: 63 dB
Hladina akustického vykonu je certifikovana Certifikaciou a skisanim TUV SUD protokolom &. 704032244608-Rev01
zo dnia 09.10.2022 v sulade s ustanoveniami EN ISO 3744:2010
My, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, vyrobca, v sulade s HG 1029/2008 - o podmienkach uvadzania automobilov na
trh, Smernica 2006/42/ES - poZiadavky na bezpecnost a ochranu, Norma EN ISO 12100:2010 - Automobily .
Bezpecnost , Smernica 2014/35/EU , HG 409/2016 - o nizkonapétovych zariadeniach, Smernica 2014/30/EU o
elektromagnetickej kompatibilite (HG 487/2016 o elektromagnetickej kompatibilite, aktualizovana 2019), Smernica
2014/53/EU ( platné v Rumunsku ROZHODNUTIM &. 740 z 5. oktébra 2016 o spristupriovani radiovych zariadeni na
trhu), Smernica 2011/65/EU o obmedzeni pouZivania urcitych nebezpecénych latok v elektrickych a elektronickych
zariadeniach, s dodatkom EU 2015 /863 vyhlasujeme, Ze boli vykonané vsetky série zakladnych radiovych skusok na
osvedcenie zhody vyrobku s uréenymi normami a vyhlasujeme, Ze vyhovuje hlavnym poZiadavkam bezpecnosti a
ochrany, neohrozuje Zivot, zdravie, bezpeCnost prace a nema negativny vplyv na Zivotné prostredie
Nizsie podpisany Stroe Catalin, zastupca vyrobcu, na vlastni zodpovednost vyhlasuje, Ze vyrobok je v sulade s
nasledujucimi eurépskymi normami a smernicami:
EN 3744:2010: Akustika. Stanovenie hladin akustického vykonu a hladin akustickej energie zdrojov hluku pomocou
akustického tlaku. Technické metddy v podmienkach blizkych podmienkam volného pofa nad odrazovou rovinou
SREN 50636-2-107:2015/A2:2020/ EN 50636-2-107:2015/A2:2020 — Bezpecnost elektrickych spotrebi¢ov na pouzitie
v doméacnosti a na podobné ugely. Cast 2-107: Osobitné poziadavky na batériové robotické kosagky na travu
Dalsie pouzité normy alebo $pecifikacie:

. SR EN ISO 9001 - Systém manazérstva kvality

. SR EN ISO 14001 - Systém environmentalneho manazérstva

. 1ISO 45001:2018 - Systém manazérstva bezpecnosti a ochrany zdravia pri praci.
Poznamka: technickii dokumentaciu vlastni vyrobca.
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IEC 61558-2-16:2009/AMD1:2013- Zmena 1 — Bezpec¢nost' transformatorov, timiviek, napajacich jednotiek a
podobnych vyrobkov pre napajacie napatie do 1 100 V — Cast 2-16: Osobitné poziadavky a skusky pre spinané
napajanie. zdroje a transformatory pre spinané napajacie zdroje
EN 62841-1:2015 - Prenosné elektrické naradie, prenosné naradie a stroje pre zahradu a travnik. Bezpec€nost.
Cast 1: V8eobecné predpisy
EN 61032:2001- Ochrana osbb a zariadeni v krytoch. Skusobné meradla na overenie
EN 62233:2008+AC:2008- Metddy merania elektromagnetickych poli domacich elektrickych spotrebi¢ov a
podobné ucely tykajuce sa vystavenia ludi
EN 50525-2-21:2011- Elektrické kable. Nizkonapatové silové kable s menovitym napatim (Uo/U) do 450/750 V
vratane. Cast 2-21: Kable na v8eobecné pouZitie. Flexibilné kable so sietovanou elastomérovou izolaciou
EN 60127-1:2006 - Miniatirne poistky. Cast 1: Definicie miniatdrnych poistiek a véeobecné poZziadavky na
miniatarne nahradné prvky
EN 60384-14:2013/A1:2016 - Pevné kondenzatory pouzivané v elektronickych zariadeniach. Cast 14: Stredna
Specifikacia. Pevné odruSovacie kondenzatory na pripojenie k napajaciemu zdroju
Smernica 2014/30/EU tykajlica sa elektromagnetickej kompatibility, Smernica 2014/53/EU (aplikovana v
Rumunsku ROZHODNUTIM &. 740 z 5. oktébra 2016):
EN 50665:2017- Produktova norma na hodnotenie elektronickych a elektrickych zariadeni vo vztahu k
obmedzeniam vystavenia fudi elektromagnetickym poliam (0 Hz — 300 GHz)
EN 50663:2017- Produktova norma na posudzovanie zhody elektrickych a elektronickych zariadeni s nizkym
vykonom so zakladnymi obmedzeniami tykajlcimi sa vystavenia fudského tela elektromagnetickym poliam (10
MHz - 300 GHz)
EN 62311:2008- Hodnotenie elektrickych a elektronickych zariadeni podla obmedzeni na vystavenie ludského
tela elektromagnetickym poliam (0 Hz - 300 GHz)
EN IEC 55014-1:2021- Elektromagneticka kompatibilita. Poziadavky na domace spotrebice, elektrické naradie
a podobné spotrebige. Cast 1: Vydanie
EN IEC 55014-2:2021 — Elektromagneticka kompatibilita. PoZiadavky na domace spotrebice, elektrické naradie
a podobné spotrebige. Cast 2: Imunita. Standard rodiny produktov
EN 61000-3-2:2019/A1:2021- Elektromagneticka kompatibilita (EMC) — Cast' 3-2: Limity — Limity pre emisie
harmonického prudu (vstupny prud zariadenia < 16 A na fazu)
EN 61000-3-3:2013/A2:2021 — Elektromagneticka kompatibilita (EMC) — Cast 3-3: Limity — Obmedzenie zmien
napatia, kolisania napatia a blikania vo verejnych nizkonapatovych napajacich sietach pre zariadenia s
menovitym pradom < 16 A na fazu a na ktoré sa nevztahuju obmedzenia pripojenia
EN 301 489-1 V2.2.3- Norma elektromagnetickej kompatibility (EMC) pre radiové zariadenia a sluzby. Cast 1:
Spolo¢né technické poziadavky. Harmonizovany Standard pre elektromagneticki kompatibilitu
EN 301 489-3 V2.2. 1- Norma elektromagnetickej kompatibility (EMC) pre radiové zariadenia a sluzby. Cast 33:
Specifické podmienky pre ultragirokopasmové (UWB) zariadenia. Harmonizovana norma pokryvajlca zakladné
poziadavky podra &lanku 3.1 pism. b) smernice 2014/53/EU
EN 301 489-17 V3.2.4 — Elektromagnetickd kompatibilita (EMC) pre radiové zariadenia a sluzby Cast 17:
Specifické podmienky pre zariadenia na S$irokopasmovy prenos dat. Harmonizovany &tandard pre
elektromagneticku kompatibilitu
EN 300 328 V2.2.2:2020- Sirokopasmové prenosové systémy. Zariadenia na prenos dat pracujice v pasme 2,4
GHz. Harmonizovany $tandard pre pristup k radiovému spektru
EN 303 447 V1.3.1:2022- Zariadenia na kratke vzdialenosti (SRD). Harmonizovany $tandard pre pristup k
radiovému spektru. Systémy indukénej slucky pre robotické kosacky pracujuce vo frekvenénom rozsahu od 100
Hz do 148,5 kHz
Smernica 2006/42/ES - tykajluca sa strojov — uvadzanie strojov na trh
Smer 2014/30/EU - o elektromagnetickej kompatibilite (HG 487/2016 o elektromagnetickej kompatibilite,
aktualizované 2019);
Smernica 2014/35/EU, HG 409/2016 - tykajlica sa zariadeni nizkeho napétia
Smernica 2014/53/EU - o harmonizacii pravnych predpisov &lenskych $tatov v oblasti spristupfiovania radiovych
zariadeni na trhu ( ROZHODNUTIE ¢. 740 z 5. oktobra 2016 o spristupriovani radiovych zariadeni na trhu)
Smernica 2011/65/EU o obmedzeniach pouzivania urgitych nebezpeé&nych latok v elektrickych a elektronickych
zariadeniach

22

SK RURIS

Pred pouzitim si precitajte navod na pouzitie. Uschovaijte si ho pre budtce pouzitie.

vzdelanie

a. Pozorne si precitajte pokyny. Oboznamte sa s prikazmi robota.

b. Nedovolte, aby robot obsluhovali osoby, ktoré nie si oboznamené s tymito pokynmi, ani deti.

c. Prevadzkovatel alebo uzivatel je zodpovedny za nehody alebo nebezpeenstvo spdsobené inym osobam
alebo ich majetku.

Skolenie

a. Uistite sa, Ze inStalacia systému automatického ohrani¢enia obvodu je vykonana spravne podia pokynov.
b. Pravidelne kontrolujte oblast, kde sa spotrebi¢ pouziva, a odstrarite vSetky kamene, palice, droty a iné
cudzie predmety.

c. Pravidelne kontrolujte €epele, skrutky ¢epele a rezaciu zostavu, &i nie st opotrebované alebo poskodené.
Opotrebované alebo poSkodené noze a skrutky vymerite v sipravach, aby ste udrzali rovnovahu.

Pouzite

a. Nekladte ruky ani nohy do blizkosti alebo pod rotujuce €asti robota.

b. Robota nezdvihajte ani neprenasajte, ked je motor v chode.

c. Vypnite robota tla¢idlom napajania:

- Pred odstranenim upchatia;

- Pred kontrolou, ¢istenim alebo pracou na robote.

Nenechavaijte robota bez dozoru, ak viete, Ze sa v jeho blizkosti nachadzaju domace zvierata, deti alebo ludia.
Okrem toho pri pouzivani robota:

a) Kosenie travnika pri dennom svetle alebo dobrom umelom osvetleni.

b) Vyhnite sa pouzivaniu robota na mokrej trave.

c) Robot nepouzivajte, ked ste bosi alebo mate oble¢ené otvorené sandale. Vzdy noste bezpecnostnu obuv a
dlhé nohavice.

d) Pri otacani stroja smerom k sebe budte mimoriadne opatrni.

e) Robot vzdy spustajte podla pokynov s nohami pre¢ od ¢epele (nozov).

Udrzba a skladovanie

a. Udrzujte vSetky matice, skrutky a skrutky dotiahnuté, aby ste zaistili spravnu a bezpeénu prevadzku stroja.
b. Z bezpe€nostnych dévodov vymerite opotrebované alebo poSkodené diely.

c. Pri vymene poskodenych dielov sa uistite, Ze pouzivate originalne diely.

d. Uistite sa, Ze je batéria nabita pomocou spravnej nabijacky odport¢anej vyrobcom. Nespravne pouzivanie
nabijacky méze viest k Urazu elektrickym pradom, prehriatiu alebo Uniku korozivnej kvapaliny z batérie.

e. V pripade uniku elektrolytu oplachnite vodou/neutralizaénym prostriedkom, v pripade kontaktu s o€ami atd'.
vyhladajte lekarsku pomoc.

f. Servis robota bude vykonany v sulade s pokynmi vyrobcu.

g. Batériu neotvarajte ani neposkodzujte.

h. Uistite sa, Ze je batéria nabita pomocou spravnej nabijacky odporicanej vyrobcom. Nespravne pouzivanie
mdze viest k Urazu elektrickym pradom, prehriatiu alebo Uniku korozivnej kvapaliny z batérie.

Starostlivost’ a Specialne pokyny

1. Pred odstranenim zablokovania, kontrolou a Cistenim stroja alebo pred vymenou rezného kotuca vzdy
vypnite hlavny vypina¢ robota. Nikdy sa nepokusajte opravovat alebo nastavovat robot, ked je v prevadzke.
2.V pripade abnormalnych vibracii zastavte robot a skontrolujte, ¢i nie su poskodené ¢epele. Vymerite
opotrebované alebo posSkodené noze, aby ste udrzali rovnovahu. Ak vibracie pretrvavaju, kontaktujte
autorizovany servis RURIS.

3. Pri kontrole alebo udrzbe noza pouzivajte ochranné rukavice.

4. Nevykonavaijte udrzbu naboso alebo v otvorenych sandaloch. Vzdy noste vhodnu pracovnu obuv a dlhé
nohavice;

5. V zaujme vlastnej bezpecnosti vymerite opotrebované alebo poskodené diely.

6. Pouzivajte iba originalne vybavenie a prislusenstvo. Nie je dovolené upravovat pévodny dizajn robota.
VSetky Upravy vykonavate na vlastné riziko a sposobia stratu zaruky.

7. Udrzujte vSetky matice a skrutky dotiahnuté, aby ste zabezpecili, Ze robot je v bezpe¢nom prevadzkovom
stave.

8. Pozor! Ked hrozi riziko Urazu elektrickym pradom, odpojte obvodovy kabel od nabijacej stanice a odpojte
zastréku od zdroja napajania.
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Bezpecénostné pokyny nabijacky

1. Zasuvka musi byt indtalovana v blizkosti zariadenia a musi byt lahko dostupna.

2. Externy kabel tejto jednotky nie je mozné vymenit’; ak je kabel poskodeny, musi byt jednotka Uplne
vymenena.

4. Neotvarajte kryt nabijacky. Z bezpecnostnych dévodov mbze akékolvek zariadenie otvarat iba kvalifikovany
servisny personal.

5. Chranite zariadenie pred vihkostou.

6. Pred Cistenim odpojte zariadenie od zdroja napdjania. Pouzite vihkd handricku.

7. Zariadenie musi byt umiestnené na stabilnom povrchu.

8. Ak nabijacku nebudete dIhsi ¢as pouzivat, odpojte ju od zdroja napajania.

9. Ak nastane jedna z nasledujucich situacii, zariadenie musi skontrolovat’ kvalifikovany servisny personal:

- Zastreka je poskodena.

- Do zariadenia sa dostala kvapalina.

- Nabijacka bola vystavena vihkosti.

- Nabijac¢ka spadla a/alebo je poSkodena.

- Nabijacka vykazuje zjavné znamky poskodenia.

- Nabijacka nefunguje spravne alebo ju nemodzete uviest do prevadzky podla tohto navodu.

10. Nepripajajte poSkodeny napajaci kabel k zdroju napajania. Nedotykajte sa poSkodeného napajacieho
kabla, ked je pripojeny k zdroju napajania.

Specialne bezpeénostné pokyny pre zariadenia napajané z batérie:

1. Pred vloZzenim nabijatelnej batérie sa uistite, Ze je robot vypnuty. VloZzenie akumulatora do zapnutého
elektrického naradia méze viest k nehodam.

2. Pred Cistenim odpojte nabijacku.

3. Batériu nevystavujte na dIh§i €as priamemu sine¢nému Ziareniu ani ju nekladte na radiator. Teplo poSkodzuje
batériu a hrozi nebezpecenstvo vybuchu. Ak je batéria tepla, pred nabijanim ju nechajte vychladnut. Batériu
neotvarajte a zabrarite jej mechanickému poskodeniu.

2.3. BEZPECNOSTNE PRVKY ROBOTA

1.Zariadenie proti kradeZzi/deaktivacii

Funkcia zariadenia proti kradezi/deaktivacii zabrani komukolvek v pouZzivani robota, pokial nema kéd. Budete
vyzvani na zadanie Stvormiestneho koédu podla vasho vyberu, ktory sa pouzije ako vas osobny bezpecnostny
kod.

3. Snimag zdvihu

Ak sa roboticka kosacka zdvihne zo zeme, ndz sa prestane otacat.

4. Senzor naklonu

Ak sa roboticka kosacka nakloni, néz sa okamzite zastavi.

5. Senzor prekazok

Roboticka kosacka pocas prevadzky zistuje prekazky vo svojej drahe. Ak roboticka kosacka narazi na prekazku,
zastavi sa a otoCi sa inym smerom.

6. Dazdovy senzor

Roboticka kosacka ma dazdovy senzor a prestane fungovat.

7. Tlacidlo nudzového zastavenia

Stlacenim tlacidla STOP sa robot a ¢epel okamzite zastavi.

8. Utesnena batéria

Batéria, ktord pohana robota, je Uplne utesnena.

9. Zakladrova stanica a ohrani€ujuci kabel

Robot neméze fungovat bez nainstalovaného obvodového kabla a aktivovaného cez zakladrova stanicu. Ak
kabel nie je spravne pripojeny alebo je poskodeny, robot prestane pracovat.

2.4. OCHRANA PROTI TRANSEKTOM

Nabijaciu stanicu neumiestriujte pod vysoké stromy.
Pocas uderu blesku odpojte nabijaciu stanicu a ak je to mozné, odpojte kabel ohranic¢enia.
Dolezité:
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EN 3744:2010: Akustika. Stanovenie hladin akustického vykonu a hladin akustickej energie zdrojov hluku pomocou
akustického tlaku. Technické metddy v podmienkach blizkych podmienkam volného pola nad odrazovou rovinou
SREN 50636-2-107:2015/A2:2020/ EN 50636-2-107:2015/A2:2020 — Bezpecnost elektrickych spotrebi¢ov na pouzitie
v domacnosti a na podobné tgely. Cast 2-107: Osobitné poZiadavky na batériové robotické kosacky na travu
Dalsie pouzité normy alebo $pecifikacie:
. SR EN ISO 9001 - Systém manazérstva kvality
. SR EN ISO 14001 - Systém environmentalneho manazérstva
. 1ISO 45001:2018 - Systém manazérstva bezpecnosti a ochrany zdravia pri praci.
Poznamka: technickii dokumentaciu vlastni vyrobca.
Vysvetlenie: Toto vyhlasenie je v sulade s originalom.
Doba platnosti: 10 rokov od datumu schvalenia.
Miesto a datum vystavenia: Craiova, 05.12.2023
Rok pouzivania oznacenia CE: 2023
Cislo reg: 1525/05.12.2023

Do funkcie sa zapojil Ing. Stroe Marius Catalin

Opravnena osoba a podpis:
1 Generalny riaditel SC RURIS IMPEX SRL

VYHLASENIE O ZHODE CE

Vyrobca: SC RURIS IMPEX SRL

Blvd. Decebal, nie. 111, Administrativha budova, Craiova, Dolj, Rumunsko

Ciel. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

Opravneny zastupca: Ing. Stroe Marius Catalin — generalny riaditel

Opravnena osoba pre technicky spis: Ing. Radoi Alexandru — riaditel vyrobného dizajnu

Popis stroja: Roboticka kosacka na travu ma za ulohu vykonavat prace na kosenie travy.

Sériové ¢Eislo produktu: AASF0100001XRURRX1000 (kde AA predstavuje posledné dve Eislice roku vyroby, znaky 5 a

6 Cislo Sarze, znaky 7-11 Cislo produktu)

Produkt: Roboticka kosacka na travu

Model : RURIS RXR1000 Pracovna Sirka : 220 mm

Motor : elektricky, bezkartaCovy Vyska rezu: 25-60 mm
My, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, vyrobca, v stlade s HG 1029/2008 - o podmienkach uvadzania automobilov na trh,
Smernica 2006/42/ES - pozZiadavky na bezpec¢nost a ochranu, Norma EN ISO 12100:2010 - Automobily . Bezpecnost ,
Smernica 2014/35/EU , HG 409/2016- o nizkonapétovych zariadeniach, Smernica 2014/30/EU o elektromagnetickej
kompatibilite (HG 487/2016 o elektromagnetickej kompatibilite, aktualizovana 2019), Smernica 2014/53/EU (
uplatfiované v Rumunsku ROZHODNUTIM ¢&. 740 z 5. oktobra 2016 o spristupriovani radiovych zariadeni na trhu),
Smernica 2011/65/EU o obmedzeni pouzivania urditych nebezpecnych latok v elektrickych a elektronickych
zariadeniach s dodatkom EU 2015/863 vyhlasujeme, Ze boli vykonané vsetky série zakladnych radiovych skisok na
preukazanie zhody vyrobku s uréenymi normami a vyhlasujeme, Ze vyhovuje hlavnym poZiadavkam bezpecénosti a
ochrany, neohrozuje Zivot, zdravie, pracu bezpecnost’ a nema negativny vplyv na Zivotné prostredie.
Nizsie podpisany Stroe Catalin, zastupca vyrobcu, na vlastni zodpovednost vyhlasuje, Ze vyrobok je v sulade s
nasledujucimi eurépskymi normami a smernicami:
- Smernica 2006/42/ES — poZiadavky na bezpe&nost a ochranu, Smernica 2014/35/EU, pokial ide o

nizkonapatové zariadenia:

EN ISO 12100:2011 - Bezpecnost strojov. VSeobecné principy dizajnu. Hodnotenie rizika a znizovanie rizika
EN 13857:2008- Bezpecnost strojov. Bezpecné vzdialenosti, aby sa horné a dolné koncatiny nedostali do
nebezpecénych oblasti
EN 60335-2-29:2004 - Elektrické spotrebite pre domacnost a na podobné ugely. Bezpednost. Cast 2-29:
Osobitné poziadavky na nabijacky batérii
EN 60335-1:2012/A15:2021- Elektrické spotrebiée pre domacnost a na podobné Géely. Bezpeénost. Cast 1:
VSeobecné predpisy
EN 50636-2-107:2015/A3:2021- Bezpednost elektrickych spotrebi¢ov pre domacnost a na podobné tgely. Cast
2-107: Osobitné poziadavky na elektrické robotické kosacky na travu napajané z batérie
EN 61558-1:2019 - Bezpednost transformatorov, timiviek, vykonovych blokov a ich kombinacii. Cast 1:
VSeobecné poziadavky a skusky
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Smernica 2006/42/ES — o strojoch — uvadzani strojov na trh
Smer 2014/30/EU - o elektromagnetickej kompatibilite (HG 487/2016 o elektromagnetickej kompatibilite,
aktualizované 2019);
Smernica 2014/35/EU, HG 409/2016 - tykajlica sa zariadeni nizkeho napatia
Smernica 2014/53/EU - o harmonizécii pravnych predpisov &lenskych Statov v oblasti spristupiiovania
radiovych zariadeni na trhu ( ROZHODNUTIE ¢. 740 z 5. oktébra 2016 o spristupriovani radiovych zariadeni
na trhu)
Smernica 2011/65/EU o obmedzeniach pouzivania uréitych nebezpeénych latok v elektrickych a elektronickych
zariadeniach
Sulad tohto produktu so zakladnymi poziadavkami smemice o radiovych zariadeniach 2014/53/EU bol overeny
nasledujucim notifikovanym organom:
TUV SUD Danmark na zaklade spravy ¢islo DK-RED002591 i01, vydanej 08.01.2022.
Dalsie pouzité normy alebo Specifikacie:
e SRENISO 9001 - Systém manazérstva kvality
e SRENISO 14001 - Systém environmentalneho manazérstva
e SRISO 45001:2018 - Systém manazérstva bezpecnosti a ochrany zdravia pri praci.
Znacka a nazov vyrobcu: ZKT Co. Ltd
Poznamka: technicki dokumentaciu vlastni vyrobca.
Vysvetlenie: Toto vyhlasenie je v sulade s originalom.
Doba platnosti: 10 rokov od datumu schvalenia.
Miesto a datum vystavenia: Craiova, 05.12.2023
Rok pouzivania oznacenia CE: 2023
¢. reg: 1524/05.12.2023

Opravnena osoba a podpis: Ing. Stroe Marius Catalin
F] generalny riaditel o
SC RURIS IMPEX SRL

VYHLASENIE O ZHODE ES

Vyrobca: SC RURIS IMPEX SRL

Blvd. Decebal, nie. 111, Administrativha budova, Craiova, Dolj, Rumunsko

Ciel. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

Opravneny zastupca: Ing. Stroe Marius Catalin — generalny riaditel

Opravnena osoba pre technicky spis: Ing. Radoi Alexandru — riaditel vyrobného dizajnu

Popis stroja: Roboticka kosacka na travu ma za ulohu vykonavat prace na kosenie travy.

Sériové ¢islo produktu: AASF0100001XXRURRXRB800 (kde AA predstavuje posledné dve Cislice roku vyroby, znaky 5
a 6 Cislo Sarze, znaky 7-11 Cislo produktu)

Produkt: Roboticka kosacka na travu

Model : RURIS RXR800

Motor : elektricky, bezkartaCovy Pracovna Sirka : 220 mm

Namerana hladina akustického vykonu : 62,9 dB(A) Garantovana hladina akustického vykonu: 63 dB(A)
Hladina akustického vykonu je certifikovana Certifikaciou a ski$anim TUV SUD protokolom €. 704032244608-Rev01
zo dnia 09.10.2022 v sulade s ustanoveniami EN ISO 3744:2010

My, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, vyrobca, v sulade s HG 1029/2008 - o podmienkach uvéadzania automobilov na
trh, Smernica 2006/42/ES - poZiadavky na bezpecnost a ochranu, Norma EN ISO 12100:2010 - Automobily .
Bezpecnost , Smernica 2014/35/EU , HG 409/2016 - o nizkonapétovych zariadeniach, Smernica 2014/30/EU o
elektromagnetickej kompatibilite (HG 487/2016 o elektromagnetickej kompatibilite, aktualizovana 2019), Smernica
2014/53/EU ( platné v Rumunsku ROZHODNUTIM é&. 740 z 5. oktébra 2016 o spristupriovani radiovych zariadeni na
trhu), Smernica 2011/65/EU o obmedzeni pouzivania urditych nebezpecénych latok v elektrickych a elektronickych
zariadeniach, s dodatkom EU 2015 /863 vyhlasujeme, Ze boli vykonané vsetky série zakladnych radiovych ski$ok na
osvedcenie zhody vyrobku s uréenymi normami a vyhlasujeme, Ze vyhovuje hlavnym poZiadavkam bezpecnosti a
ochrany, neohrozuje Zivot, zdravie, bezpecnost prace a nema negativny vplyv na Zivotné prostredie

NizSie podpisany Stroe Catalin, zastupca vyrobcu, na vlastni zodpovednost’ vyhlasuje, Ze vyrobok je v sulade
s nasledujucimi euré6pskymi normami a smernicami:
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Robot nepouzivajte v nepriaznivych poveternostnych podmienkach (dazd, blesky).

3. TECHNICKE UDAJE

Model RXR800 RXR1000
Typ motora Bezkartacovy elektromotor Bezkartacovy elektromotor
Napétie Li-ion batérie 20V 20V
Kapacita Li-ion batérie 2Ah 4 Ah

Typ pripojenia - Bluetooth, Wi-Fi
Cas nadéitania 45 min 120 min
Pracovny ¢as 40 min 70 min
Otacky motora 3100 ot./min 3100 ot./min
Sirka rezu 180 mm 220 mm
Vyska rezu 25 mm - 60 mm 25 mm - 60 mm
Typ Cepele Disk s 3 okrajmi Disk s 3 okrajmi
Mgmma_alny uhol 250 250
stupania

PIna rychlost’ 0,4 m/s 0,4 m/s
Maximalna plocha 800 m2 1000 m2

Cista hmotnost' s
prislusenstvom 8,88 kg 9,32 kg
Zariadenie kratkeho dosahu (SRD),
Vlastnosti: RMI Opera¢né

. . | spektrum/vykon

Zariadenie kratkeho 100Hz-148,5kHz; 50 dBA/m pri 10 m
dosahu (SRD), Vlastnosti: | Bluetooth V4.2 — $pecifikacia BLE,
RMI Operac¢né adaptivne

spektrum/vykon Pracovné spektrum/vykon:
100HZ-148,5kHZ; 50 2400MHZ-2483,5 MHz /7 dm

dBA/m pri 10 m Wilan: $pecifikacia 802.11b/g/n -
Adaptivna Specifikacia

Prevadzkové spektrum/vykon

2400 MHz - 2483,5 MHz/ 17,5 dBm

24 mesiacov

Specifikacie radia

Zaruka 24 mesiacov

Robot je vhodny pre maximalnu vysku travy 60 mm. Vo vy$Sej trave sa moze robot zastavit. Pomocou
kosacky nasekajte travnik na menej ako 60 mm.

Batéria robota t'azi z funkcie ,,a UP-Innovation RURIS*. Tato funkcia pomaha batérii, ked’ dosiahne
kriticky prah vybitia. Ruris priSiel s inovaciou v systéme ¢lankov vo vnutri batérie, cez ktoré je mozné
batériu dobit’ po dlh§om ¢ase, v ktorom sa vybila. Pouzivatelia RURIS tak m6zu vyuzivat’ spolahlivost’ a
inovaciu RURIS. Po uskladneni sa odporuca nabijanie v intervale 6 mesiacov — 1 rok
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4. PREHLAD STROJA

RURIS

1- Kryt ovladacieho panela
2-tla€idlo nastavenia vysky
3-Tlagidlo START
4-tlac¢idlo HOME

5-tla€idlo spat’

6-Tlacidlo so Sipkou
7-tlacidlo OK

8-Rukovit’ na prenasanie
9-tlacidlo Stop
10-digitalny displej
11-Vymedzovaci kabel

12- Upeviovacie klince (pre
nabijaciu stanicu)

13 - Upeviovaci klinec (pre
ohranicujuci kabel)
14-Napajaci adaptér
15-Napajacia zastrcka
16-Vlozit' list

17-Nabijacia stanica
18-Naraznik nakladacej
stanice

19-Skrutka

20-¢epel

21-stani¢na zakladna
22-Nabijacia jednotka
23-Strazcovia
24-Prechodka

25-zastrcka na pripojenie
nabijacky

26-Kontakt +

27-Kontakt -

28-LED

29-kablovy kanal
30-Nabijacia zasuvka
31-Ukazovatel prevadzky
32-Priestor na batérie
33-Batéria

34-Cepelova skrutka
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- Smernica 2006/42/ES — poZiadavky na bezpe&nost a ochranu, Smernica 2014/35/EU, pokial ide o
nizkonapatové zariadenia:
EN ISO 12100:2011 - Bezpec¢nost strojov. VSeobecné principy dizajnu. Hodnotenie rizika a znizovanie rizika
EN 13857:2008- Bezpecnost strojov. Bezpecné vzdialenosti, aby sa horné a dolné koncatiny nedostali do
nebezpecnych oblasti
EN 60335-2-29:2004 - Elektrické spotrebite pre domacnost a na podobné ugely. Bezpednost. Cast 2-29:
Osobitné poziadavky na nabijacky batérii
EN 60335-1:2012/A15:2021- Elektrické spotrebiée pre domacnost a na podobné Géely. Bezpeénost. Cast 1:
VSeobecné predpisy
EN 50636-2-107:2015/A3:2021- Bezpednost elektrickych spotrebi¢ov pre domacnost a na podobné Ggely. Cast
2-107: Osobitné poziadavky na elektrické robotické kosacky na travu napajané z batérie
EN 61558-1:2019 - Bezpednost transformatorov, timiviek, vykonovych blokov a ich kombinacii. Cast 1:
VSeobecné poziadavky a skusky
IEC 61558-2-16:2009/AMD1:2013- Zmena 1 — Bezpec¢nost transformatorov, timiviek, napajacich jednotiek a
podobnych vyrobkov pre napéjacie napatie do 1 100 V — Cast 2-16: Osobitné poziadavky a skusky pre spinané
napajanie. zdroje a transformatory pre spinané napajacie zdroje
EN 62841-1:2015 - Prenosné elektrické naradie, prenosné naradie a stroje pre zahradu a travnik. Bezpeénost.
Cast 1: Veobecné predpisy
EN 61032:2001- Ochrana oséb a zariadeni v krytoch. SkuSobné meradla na overenie
EN 62233:2008+AC:2008- Metddy merania elektromagnetickych poli domacich elektrickych spotrebicov a
podobné ucely tykajuce sa vystavenia fudi
EN 50525-2-21:2011- Elektrické kable. Nizkonapatové silové kable s menovitym napatim (Uo/U) do 450/750 V
vratane. Cast 2-21: Kable na v8eobecné pouzitie. Flexibilné kable so sietovanou elastomérovou izolaciou
EN 60127-1:2006 - Miniatarne poistky. Cast 1: Definicie miniatdrnych poistiek a véeobecné poZiadavky na
miniatdrne nahradné prvky
EN 60384-14:2013/A1:2016 - Pevné kondenzatory pouzivané v elektronickych zariadeniach. Cast 14: Stredna
$pecifikacia. Pevné odruSovacie kondenzatory na pripojenie k napajaciemu zdroju
Smernica 2014/30/EU tykajuca sa elektromagnetickej kompatibility, Smernica 2014/53/EU (aplikovana v
Rumunsku ROZHODNUTIM ¢&. 740 z 5. oktdbra 2016):
EN 50665:2017- Produktova norma na hodnotenie elektronickych a elektrickych zariadeni vo vztahu k
obmedzeniam vystavenia ludi elektromagnetickym poliam (0 Hz — 300 GHz)
EN 50663:2017- Produktova norma na posudzovanie zhody elektrickych a elektronickych zariadeni s nizkym
vykonom so zakladnymi obmedzeniami tykajicimi sa vystavenia ludského tela elektromagnetickym poliam (10
MHz - 300 GHz)
EN 62311:2008- Hodnotenie elektrickych a elektronickych zariadeni podla obmedzeni na vystavenie fudského
tela elektromagnetickym poliam (0 Hz - 300 GHz)
EN IEC 55014-1:2021- Elektromagneticka kompatibilita. PoZiadavky na domace spotrebice, elektrické naradie
a podobné spotrebige. Cast 1: Vydanie
EN IEC 55014-2:2021 — Elektromagneticka kompatibilita. PoZiadavky na domace spotrebice, elektrické naradie
a podobné spotrebige. Cast 2: Imunita. Standard rodiny produktov
EN 61000-3-2:2019/A1:2021- Elektromagneticka kompatibilita (EMC) — Cast 3-2: Limity — Limity pre emisie
harmonického prudu (vstupny prud zariadenia < 16 A na fazu)
EN 61000-3-3:2013/A2:2021 — Elektromagneticka kompatibilita (EMC) — Cast 3-3: Limity — Obmedzenie zmien
napatia, kolisania napéatia a blikania vo verejnych nizkonapatovych napajacich sietach pre zariadenia s
menovitym pridom < 16 A na fazu a na ktoré sa nevztahuju obmedzenia pripojenia
EN 301 489-1 V2.2.3- Norma elektromagnetickej kompatibility (EMC) pre radiové zariadenia a sluzby. Cast 1:
Spolo¢né technické poziadavky. Harmonizovany Standard pre elektromagnetickd kompatibilitu
EN 301 489-3 V2.2.1- Norma elektromagnetickej kompatibility (EMC) pre radiové zariadenia a sluzby. Cast 33:
Specifické podmienky pre ultragirokopasmové (UWB) zariadenia. Harmonizovana norma pokryvajlca zakladné
poZiadavky podla &lanku 3.1 pism. b) smernice 2014/53/EU
EN 301 489-17 V3.2.4 — Elektromagneticka kompatibilita (EMC) pre radiové zariadenia a sluzby Cast 17:
Specifické podmienky pre zariadenia na &irokopasmovy prenos dat. Harmonizovany $tandard pre
elektromagneticki kompatibilitu
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- Zber tychto vymenovanych odpadov (OEEZ) bude realizovany prostrednictvom Verejnej zbernej sluzby v ramci
jednotlivych krajov a prostrednictvom zbernych stredisk organizovanych hospodarskymi subjektmi opravnenymi
na zber elektroodpadu. Informacie poskytuje Sprava environmentalneho fondu www.afm.ro alebo vestnik

Eurdpskej Unie.

- Spotrebitelia mézu odovzdat OEEZ bezplatne na vopred uréenych zbernych miestach.

Ladenie robota

Problém

Mozné priciny

Napravné riesenia

Robot sa nespusti

Nabijatelna batéria nie je sucastou
balenia

VlozZte batériu

Kryt (1) je otvoreny

Zatvorte kryt (1)

Motor je chybny

Kontaktujte autorizovany servis
RURIS

Trava je prili§ velka

V pripade potreby posekaijte travnik.
Nastavte vySSiu vysku kosenia.

Motor sa zastavi

Cepele st zablokované cudzim
telesom

Odstrante cudzie teleso, odblokujte
Cepele

Robot sa pohybuije, ale
nekosi travu

Cepele st tupé alebo poskodené

Vymerite epele

Chybny rezaci motor

Kontaktujte autorizovany servis
RURIS

Robot nekosi travnik

Vyska kosenia je prili§ nizka

Nastavte vySku kosenia vysSie

Cepele (20) st tupé

Naostrite alebo vymerite Cepele

Oblast’ ¢epele je zablokovana

Vycistite zariadenie

Cepele (20) st namontované
nespravne

Nainstalujte lamely spravne

Abnormalne zvuky, hluk
alebo vibracie

Skrutky ¢epele (34) su uvolnené

Utiahnite skrutky Cepele

Cepele (20) st poskodené

Vymerite Cepele

Robot sa pohybuje
mimo ohrani¢ujuceho

Chyba smerovania: 90° rohy mézu
sposobit’ stratu signalu.

Usporiadajte ohranicujuci kabel pod
uhlom 45°

kébla

8. VYHLASENIA O ZHODE

VYHLASENIE O ZHODE CE c €

Vyrobca: SC RURIS IMPEX SRL
Blvd. Decebal, nie. 111, Administrativha budova, Craiova, Dolj, Rumunsko
Ciel. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

Opravneny zastupca: Ing. Stroe Marius Catalin — generalny riaditel

Opravn

Popis stroja: Roboticka kosacka na travu mé za tlohu vykonavat prace na kosenie travy.

Sériové ¢islo produktu: AASF0100001XXRURRXRB800 (kde AA predstavuje posledné dve &islice roku vyroby, znaky 5

a 6 Cislo Sarze, znaky 7-11 &islo produktu)

Produkt: Roboticka kosacka na travu

Model : RURIS RXR800 Pracovna Sirka : 180 mm

Motor : elektricky, bezkartaCovy Vyska rezu: 25-60 mm
My, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, vyrobca, v stlade s HG 1029/2008 - o podmienkach uvadzania automobilov na trh,
Smernica 2006/42/ES - poZiadavky na bezpecnost a ochranu, Norma EN ISO 12100:2010 - Automobily . Bezpecnost',
Smernica 2014/35/EU , HG 409/2016- o nizkonapétovych zariadeniach, Smernica 2014/30/EU o elektromagnetickej
kompatibilite (HG 487/2016 o elektromagnetickej kompatibilite, aktualizovana 2019), Smernica 2014/53/EU (
uplatfiovana v Rumunsku ROZHODNUTIM é&. 740 z 5. oktobra 2016 o spristupriovani radiovych zariadeni na trhu),
Smernica 2011/65/EU o obmedzeni pouzivania urditych nebezpeénych latok v elektrickych a elektronickych
zariadeniach s dodatkom EU 2015/863 vyhlasujeme, Ze boli vykonané vsetky série zakladnych radiovych skusok na
preukazanie zhody vyrobku s urCenymi normami a vyhlasujeme, Ze vyhovuje hlavhym poZiadavkam bezpecnosti a
ochrany, neohrozuje Zivot, zdravie, pracu bezpecnost a nema negativny vplyv na Zivotné prostredie.
NizSie podpisany Stroe Catalin, zastupca vyrobcu, na vlastnu zodpovednost vyhlasuje, Zze vyrobok je v sulade s
nasledujucimi eurépskymi normami a smernicami:
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10-15 mm

Obrazky su informativne, dodavatel si vyhradzuje pravo na Strukturalne a funkéné zmeny stroja
uvedeného v tomto navode.

5. INSTALUJE SA
Pociato¢né spustenie

stanica musi byt k nej pripojena. Uistite sa, Ze zem, na ktori umiestnite nabijaciu stanicu, je rovna, sucha, bez
magnetickych poli a bez prekazok vpredu.

Pravidelne kontrolujte plochu travnika a odstrafiujte kamene, konare, dréty a predmety, ktoré mézu poskodit’
robot a jeho noze.

Montaz a umiestnenie nabijacej stanice

1. Zapojte nabijaciu jednotku (22) do zakladnej dosky (21) nabijacej stanice.

2. Zatlaéte nabijaciu jednotku (22) nadol tak, aby pevne zapadla do zakladnej dosky.

3. Pripevnite nabijaciu jednotku (22) k zakladnej doske (21) $tyrmi dodanymi skrutkami (19).

Umiestnite nabijaciu stanicu (17) na rovny povrch v blizkosti zasuvky.

Nabijacia stanica musi mat vpredu priestor aspon 2 m, aby sa roboticka kosacka mohla bez problémov vratit
do zakladnej stanice. Od zadného konca k rohu obvodu musi byt tieZz vzdialenost najmenej 1 m.

Po umiestneni a pripojeni ohranicujuceho kabla je potrebné zabezpecit nabijaciu stanicu.

Uistite sa, Ze nabijacia stanica (17) je umiestnena v primeranej vzdialenosti od jazierok, bazénov a schodov.
Odporu¢ame namontovat kryt nabijacej stanice (17), aby bola chranena pred poveternostnymi vplyvmi.
Instalacia ohraniéujuceho kabla

Pred spustenim robota musi byt kabel ohrani€enia (11) nainstalovany okolo plochy travnika, ktord ma robot
pokryt :

1.0znacte oblast travnika pomocou hacikov (13).

2. Kabel ohraniéenia (11) zakopte do zeme (max. hibka 5 cm). Pogas prace robot prejde cez ohraniéujuci
kabel asi 20 - 30 cm a potom sa otoci a hlada novu cestu. NainStalujte kabel ohranicenia spravne, aby ste
zabranili tomu, aby robot narazil do cudzich predmetov a neposkodil ho.

3. Pri prvej inStalacii odpori€ame oznacit ohraniéujuci kabel (11) hacikmi (13) pre pripad, ze bude potrebné
vykonat' neskorsie opravy. Plocha travnika musi byt ohrani¢ena ako jedna uzavreta plocha (obr. 1).

SK RURIS

&= Pracovny dennik
Tu si mézete precitat asy chodu robota.
nastavenie
Tu mobzete:
- Nastavte celkovy prevadzkovy €as za den v prevadzkovych hodinach.
- Nastavte alebo zmerite heslo zariadenia (PIN).
- Aktivujte a deaktivujte dazdovy senzor a nastavte ¢as, kedy ma robot po dazdi opat zacat pracovat. Mézete
tiez urcit, ¢i ma indikator kompenzovat’ preruSenie chodu spésobené dazdom.
Neodporuca sa nechat robota pracovat po€as dazda.
7 _Nastavenie
Ak znova vyberiete ikonu £~ , mdZete robotovi priradit novy obrazok pomocou ,Symbol“, méZete premenovat
robota a umiestnenie pomocou ,Nazov* ,Umiestnenie”.
V tejto polozke ponuky je mozné vyvolat ,Informacie o zariadeni.
LKlepnutim spustite a automatizujete” vam umoznuje spustit ulozené automatizacie.
"Zdielat zariadenie" vam umoznuje poskytnut ostatnym ¢lenom tej istej domacnosti pristup k robotovi.
,Offline sprava“, ak je povolena, vam po$le upozornenie, ked aplikacia strati spojenie s robotom.
"Vytvorit skupinu" vam umoziuje vytvarat skupiny zariadeni.
"FAQ" odpovede na ¢asto kladené otazky.
"Skontrolovat aktualizaciu firmvéru" skontroluje, ¢i je firmvér aktualny, a umozni aktualizaciu, ak je k dispozicii
novsia verzia.
» Odstranit’ zariadenie” vymaze robota zo zoznamu zariadeni v aplikacii.

Odpojenie zariadenia a vymazanie udajov z aplikacie (pre model RXR1000).

1. V nastaveni Sivyberte zariadenie, ktoré chcete odstranit’ a ktorého udaje chcete vymazat.
2. Vyberte ikonu 4 vpravo hore.

3. Zvolte "Odstranit zariadenie".

4. Pre vymazanie udajov zvolte "Odpojit a vymazat Udaje". Ak chcete zariadenie len odpojit
bez vymazania udajov zvolte "Odpojit".

7. UDRZBA ULOZISKA A RIESENIE PROBLEMOV

Cistenie a udrzba

Je délezité udrziavat roboticku kosacku v Cistote.

Robot bude lahSie stupat po svahoch, ak su kolesa Cisté, Cepele budu tiez lepSie rezat, ak su Cisté a ostré. Na

Cistenie nikdy nepouzivajte vysokotlakovy Cistic.

Ocista tela

Pouzite makku kefu a/alebo handri¢ku navihéent domacim gistiacim prostriedkom.

Cistenie spodnej strany

Uistite sa, Ze je hlavny vypina¢ v polohe OFF a noste ochranné rukavice. Otocte robot na bok, aby ste odkryli

jeho spodnu stranu, vycistite kotu¢ a ram pomocou makkej kefy alebo vihkej handri¢ky. Otocte disk, aby ste sa

uistili, Zze sa volne pohybuje.

Ostrenie/vymena Cepeli;

Ak su Cepele opotrebované na jednej strane, mozno ich otogit.

Ak su noze poskodené alebo vykazuju zndmky nevyvazenosti, musia sa vymenit.

1. Otocte zariadenie.

2. Odstranite skrutky ¢epele (34) zo spodnej Casti zariadenia a potom €epele otocte (20).

3. Pripevnite epele ich skrutkami (34).

Vymena Cepele

3. Odstrarite staré noze a vymerite ich podla vysSie uvedenych krokov.

recyklacia
Elektrické zariadenia, priemyselna elektroniku a komponenty nevyhadzujte do domového
odpadu! Informacie o OEEZ. Vzhladom na ustanovenia GEO 195/2005 - o ochrane zivotného
prostredia a GEO 5/2015. Spotrebitelia vezmu do tvahy nasledujuce indikacie na odovzdanie
elektroodpadu, ktoré su uvedené nizsie:
- Spotrebitelia maju povinnost nelikvidovat odpad z elektrickych a elektronickych zariadeni (OEEZ)

B 50 netriedeny komunalny odpad a tento OEEZ zbierat oddelene.
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Ak sa zariadenie nenavrhne automaticky, postupujte takto:
9. V nastaveni Tivyberte ©vpravo hore.
10. V lavom paneli vyberte moznost’,Iné*.
11. Zvolte "Iné 2".
12. Potvrdenie je pripravené, ked displej rychlo blika. Aplikacia teraz vyhlada dostupné zariadenia a navrhne
vam ich.
13. Vyberte pozadované zariadenie stlacenim , ©@¢&im ho pridate do aplikacie.
14. Najprv potvrdte tlagidlom ,Dalej* a potom tlagidlom ,Dokongit*.
Aktualizacia firmvéru mbéze zmenit funkcie aplikacie.
Povolenie Bluetooth (pre model RXR1000).
Bluetooth je potrebny iba na pripojenie vasho zariadenia k aplikacii Smart Life.
Po pripojeni zariadenia k aplikacii Smart Life sa Bluetooth vypne a znova zapne az po obnoveni tovarenskych
nastaveni zariadenia.
.V pripade potreby otvorte kryt (1).
. Odomknite displej (10) pomocou 4-miestneho PIN kédu (tovarensky nastavené ,1111).
. Stlacenim tlagidla OK (7) vstupte do hlavnej ponuky.
. Pomocou tla¢idla so Sipkou (6) vyberte "Nastavenie".
. Vyber potvrdte tlacidlom OK (7).
. Pomocou tla¢idla so Sipkou (6) vyberte ,Nastavit WiFi“.
. Vyber potvrdte tlacidlom OK (7).
Toto je potrebné pre prvotné spojenie s aplikaciou Tuya Smart, pre ktoru existuje pripojenie WLAN a funkcia
Bluetooth robota je neaktivna.
Funkcie aplikacie (pre model RXR1000).
Ak vyberiete robota, dostanete sa na stranku s prehladom.
Stlagte kruhové tlagidlo vlavo a podrzte prst na displeji, aby ste posunuli tlagidlo ,START >,
Jednotlivé menu zvolte pomocou tlagidla "START > "
. Casovy harmonogram
Tu mbdzete nastavit dve prevadzkové obdobia pre kazdy den v tyzdni.
Robot musi byt v pohotovostnom rezime, aby ste mohli robit sekvencie, ktoré chcete.
1. Vyberte poZadovany den.
2. Pre pozadované &asové obdobie definujte Cas zagiatku a Cas ukondenia.
3. Ulozte program vpravo hore na "Ulozit".
Program je mozné resetovat z menu vpravo pomocou "Reset".
e  Sekundarne oblasti.
Tu mézete nakonfigurovat’ az 5 sekundarnych zén. Robot musi byt v pohotovostnom rezime, aby ste tu mohli
vykonavat nastavenia.
1. Vyberte sekundarnu zénu.
2. Nastavte vzdialenost k vstupnému bodu.
Robot sa pohybuje pozdiZ ohraniujiceho kabla na uréent vzdialenost a potom zaéne kosit.
3. Nastavte percento plochy.
Percento plochy udava, aké percento z celkovej plochy vnutri ohrani¢ujuceho kabla sa ma pokosit.
Sucet percent plochy 5 sekundarnych oblasti musi byt mensi alebo rovny 100 % celkovej plochy.
4. Potvrdte tlacidlom "UloZit™.
Ak nechcete rozdelit’ oblast’ kosenia na vedlajSiu oblast, vyberte:
. Vzdialenost od miesta vstupu: 1 m
. Percento plochy: 100 %

NO AR WN =

== Kontrola

Tu mbdzete:

- Pozrite si, ako sa robot momentalne nachadza;

- Zobrazenie kapacity batérie v percentach;

- Spustenie alebo zastavenie automatického orezavania @

- Zacnite kosit' na mieste cez pevny bod 2, vyberte, €i je robot v pohotovostnom rezime.

Tato funkcia vam umoznuje kosit travniky, na ktorych su korpusy nabytku alebo iné podobné predmety.
- Vyberom tlagidla ©isa robot presunie do nabijacej stanice.

AProtokol chyb

Tu si mbzete precitat chyby a datum chyby.
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4. Paralelné ohrani¢ujuce kable (11) instalované vo vzdialenosti najmenej 10 cm robot identifikuje ako
prekazku a vyhyba sa im (obr. 2). Ak st ohranic¢ujuce kable inStalované vo vzdialenosti mensej ako 5 mm,
robot ich nezisti a prejde cez ne.
5. Vyhnite sa vytvaraniu rohov pod uhlom 90°. Namiesto toho ich rozdelte do dvoch 45° uhlov (obr. 3).
6.Snimace robota st navrhnuté tak, aby detekovali a vyhybali sa stacionarnym a pevnym prekazkam (steny,
zahradny nabytok atd.) vacsich ako 100 mm. Citlivé prekazky (napr. kvetinové zahony) na travniku chrante
pomocou ohrani¢ujuceho kabla (11).
7. Vzdialenost medzi 2 prekazkami musi byt aspori 1 m (obr. 2).
8. Uistite sa, ze kabel ohrani¢enia (11) sa v ziadnom bode nekrizi. M6ze to spdsobit poruchu alebo poruchu
robota
Stromy
Robot rozpozna stromy ako beznl prekazku. Vy€nievajuce korene vS§ak mézu poskodit spodnu stranu/latky
(20). Odporuc¢ame pouzit ohrani¢ujuci kabel (11) aj na ohranienie stromov.
SKALY
Odstrarite malé kamene (menej ako 100 mm) z plochy travnika. Mézu poskodit robota a ¢epele (20). Robot
deteguje kamene (vysSie ako 100 mm) ako bezné prekazky. Odporic¢ame pouzit’ ohrani€ujuci kabel (11) aj na
ohrani¢enie skal.
Svahy/hrbole
Robot méze pracovat na svahoch/hrboch do max. 25 °C (47 %). Vo vzdialenosti 1 m od kabla ohranienia
nesmie sklon presiahnut 5,7° (10 %). Uistite sa, Ze medzi kablom ohrani¢enia (11) a prekazkou na svahu je
dodrzana vzdialenost aspon 30 cm a dole aspori 40 cm.
Rybniky/bazény
Rybniky a bazény by mali byt ohrani¢ené ohrani¢ujucim drétom (11), ak je to mozné, alebo by mali byt
navrhnuté tak, aby robot nemohol vstupit do vody. To méze vazne poskodit jeho elektronické komponenty.
Prijazdové cesty/cesty
Robot méze l'ahko prejst cez prijazdové cesty a cesty na trovni zeme. Ak su medzi plochou travnika a
cestou/cestou vySkové rozdiely, obmedzte cestu/cestu na bezpe¢nu vzdialenost cca. 40 cm.
Uzke priechody
Uzke priechody vo vymedzenej oblasti travnika musia byt minimalne 1,2 m &iroké a maximalne 8 m dihé (obr.
4) Sirka 1,2 m sa vztahuje na vzdialenost medzi ohrani¢ujucimi kablami. Robot pri koseni travnika presahuje
ohrani€ujuci kabel o 0,2 m na oboch stranach.
Pripojenie nabijacej stanice k napajaciemu adaptéru
1. Pripojte sietovy adaptér (14) k nabijacej stanici (17) cez nabijaciu zastréku (16) a nabijaciu zasuvku (25).
2. Naskrutkujte puzdro (24) okolo spoja, aby ste ho chranili pred vihkostou.
Pripojenie ohranic¢ujiceho kabla k nabijacej stanici
1. Odstrarite izolaciu kabla ohrani€enia cca. 10-15 mm, na oboch koncoch (11).
2. Vyklopte kryt (23) nahor.
3. Zapojte koniec ohrani¢ujuceho kabla (11), ktory vedie k prednej asti stanice a obklopuje travnik, do
zasuvky oznacenej ,, -“.
4. Druhy koniec kabla ohrani€enia (11) prevleéte cez drazku pod nabijacou stanicou (17).
5. Pripojte tento koniec vodia do zasuvky oznacenej +.
6. Pripojte zastréku (15) k zdroju napéjania.
7. Skontrolujte LED na nabijacej stanici. Ak sa LED rozsvieti nazeleno, ohrani¢ujuci kabel (11) je spravne
pripojeny k nabijacej stanici (17).
Upevnenie nabijacej stanice
Zaistite nabijaciu stanicu a naraznik (18) pomocou upevnovacich klincov (12). Naraznik nabijacej stanice (18)
sa pripeviuje na bo¢nu stranu stanice mimo oblasti s obmedzenym travnikom. Indikator prevadzkového
dosahu (31) na nabijacej stanici sa musi nachadzat v oblasti s obmedzenym travnikom.
Vlozenie/vymena batérie
Pred vymenou batérie vypnite robota a pockajte, kym sa noze nezastavia.
Hrozi nebezpecenstvo zranenia oséb. Pri poSkodeni batérie hrozi nebezpecéenstvo zranenia vytecenou
kvapalinou z batérie! V pripade kontaktu s o¢ami alebo pokozkou oplachnite zasiahnuté miesta vodou alebo
neutralizacnym prostriedkom a vyhladajte lekarsku pomoc.
1. Robot otocte.
2. Otvorte priehradku na batérie odskrutkovanim 4 skrutiek na spodnej strane robota.
3. V pripade potreby vyberte vybitu batériu.
4. VloZte batériu.
5. Znova zatvorte priehradku na batérie (32). )

6. UVEDENIE DO PREVADZKY
9
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6.1 PRVE SPUSTENIE

Spustenie robota

1. Stlagte a podrzte tlagidlo START (3) cca. 3 sekundy, kym sa nerozsvieti displej (10).

2. Nastavte pozadovany jazyk. Pomocou tladidiel so Sipkami (6) vyberte poZadovany jazyk a vyber potvrdte
tla¢idlom OK (7).

3. Nastavte datum a ¢as pomocou tla¢idiel so Sipkami (6). Vyber potvrdte tlacidlom OK (7). Na zabezpecenie
spravneho fungovania nastaveni prevadzkového ¢asu je potrebné spravne nastavenie datumu a ¢asu.

4. Zadajte 4-miestny PIN kod (tovarenské nastavenie ,1111).

Po prvom spusteni zmente heslo nastavené z vyroby.

5. Stla¢enim tlagidla OK (7) vstupite do hlavnej ponuky. Robot je teraz v pohotovostnom rezime.
Nastavenie jazyka

1. V pripade potreby otvorte kryt (1).

2. Odomknite displej (10) zadanim 4-miestneho PIN kédu (vyrobné nastavenie ,1111%).

3. Stlacenim tlacidla OK (7) vstupite do hlavnej ponuky.

4. Pomocou tlagidiel so Sipkami (6) vyberte ponuku ,Nastavenia®.

5. Vyber potvrdte tlacidlom OK (7)

6. Pomocou tlacidiel so Sipkami (6) vyberte "Jazyk"

7. Vyber potvrdte tlacidlom OK (7)

8. Pomocou tlagidiel so Sipkami (6) vyberte pozadovany jazyk

9. Vyber potvrdte tlacidlom OK (7)

10.Vratte sa do hlavnej ponuky pomocou tlacidla spat’ (5).

6.2 SPUSTENIE A ZASTAVENIE

Spustenie robota

1. Stlagte a podrzte tlagidlo START (3) cca. 3 sekundy, kym sa nerozsvieti displej (10).

2. Zadajte 4-miestny PIN kod (tovarenské nastavenie ,1111%).

3. Stlacenim tlagidla OK (7) vstupite do hlavnej ponuky. Robot je teraz v pohotovostnom rezime. Ak je robot v

pohotovostnom rezime alebo v rezime nabijania, jednym stlagenim tlagidla START (3) spustite kosenie. Robot
sa nespusti, kym sa veko (1) nezatvori.

Ak ste zadali nespravny PIN. Pockajte asi 3 sekundy alebo stlacte tlacidlo OK (7), aby ste mohli znova zadat’
PIN kod. Ak trikrat za sebou zadate nespravny kéd PIN, obrazovka sa na 15 sekind uzamkne. Za kazdy dalSi
nespravny PIN sa ¢as blokovania zdvojnasobi. Zastavenie robota

1. Stlagte a podrzte tlagidlo START (3) na priblizne 3 sekundy.

Robot sa zastavi, ak:

. Je stlacené tlacidlo STOP (9).

. Tlagidlo START (3) je stlatené na 3 sekundy

. Kryt (1) sa zdvihne

. Robot strati signal ohranicujuceho kabla a po 5 minatach ho uz neméze najst

. Prekrocte hrani¢nu Ciaru.

. Uviazne medzi prekazkami a potrebuje viac ako 10 sekund, kym najde cestu von.

. Je vyvySena

NO OB WN =

6.3 KOSENIE

1.0tvorte kryt (1).

2. Odomknite displej (10) pomocou 4-miestneho PIN kédu (tovarenské nastavenie ,1111%).

Ked' je robot v nabijacej stanici a nabija sa:

3. Stladte raz tlagidlo START (3).

- ak je Uroven nabitia batérie vysSia ako 70 %, na displeji sa zobrazi ,Zatvorte kryt pre spustenie®. Zatvorte kryt
(1) a robot zaéne automaticky kosit’ travnik.

- ak je Uroven nabitia batérie nizSia ako 70 %, na displeji sa po 2 sekundach zobrazi ,Low battery“. Robot sa
nabija, kym uroven batérie nedosiahne 90 % a potom za¢ne automaticky kosit.

Ked' je robot v pohotovostnom rezime:

3. Stladte raz tlagidlo START (3).

- ak je Uroven nabitia batérie vysSia ako 30 %, na displeji sa zobrazi ,Zatvorte kryt pre spustenie®. Zatvorte kryt
(1) a robot zaéne automaticky kosit’ travnik.
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10.Na potvrdenie nastavenia stlaéte tlacidlo OK (7).

Vymazanie programu kosenia travnika

1. Posurite vyber pomocou tlagidiel so Sipkami (6) na "Alle" (vlavo hore).

2. Stla¢enim a podrzanim tlacidla spat’ (5) vymazete cely plan na tyzden.

Zriadenie sekundarnych oblasti

1. V pripade potreby otvorte kryt (1).

2. Odomknite displej (10) pomocou 4-miestneho PIN kédu (vyrobné nastavenie ,1111).

3. Stlacenim tlacidla OK (7) vstupite do hlavnej ponuky.

4. Pomocou tlagidiel so Sipkami (6) vyberte "Sekundarne oblasti".

5. Stlac¢enim tlacidla OK vyberte sekundarnu zénu (Oblast). Pomocou tlacidiel so Sipkami (6) vyberte
pociatocnu vzdialenost "Vzdialenost (dst)m™ a pomer "Percenta (pct)%" plochy, ktora sa ma kosit, a potom
potvrdte stlacenim tlacidla OK.

6. Opakovanim kroku 5 dokoncite nastavenie kazdej podzény (zon).

7. Stlacenim tlacidla OK (7) potvrdte nastavenia.

Robot prejde vami uréenu vzdialenost "Vzdialenost (dstym" pozdiZ ohrani¢ujiceho kabla (1 - 500 metrov) a
potom za¢ne pracovat. )

Zadanim percenta "Percent (pct)%" urcite, aké percento celkovej plochy vo vnutri kabla ohrani¢enia sa ma
orezat.

Sucet ,percent (pct) %" z 5 sekundarnych oblasti (ploch) musi byt mensi alebo rovny 100 .

Navrat na vyrobné nastavenia

Robot je mozné resetovat a vratit ho do tovarenskych nastaveni

.V pripade potreby otvorte kryt (1).

. Odomknite displej (10) pomocou 4-miestneho PIN kédu (vyrobné nastavenie ,1111%).

. Stlacenim tlacidla OK (7) vstupite do hlavnej ponuky.

. Pomocou tlacidiel so Sipkami (6) vyberte ,Nastavenie*.

. Vyber potvrdte tlacidlom OK (7).

. Pomocou tlacidiel so Sipkami (6) zvolte "Tovarenské nastavenie".

. Vyber potvrdte tlacidlom OK (7).

Robot sa vypne a vrati sa do tovarenskych nastaveni. Reset neodstrani nastavenia a Udaje ulozené v aplikacii
Tuya Smart.

Nastavenie vysky kosenia

Robot ma nastavenie vySky kosenia od 25 mm do 60 mm. Ak je trava vacsia ako 60 mm, strihajte travu na max.
60 mm, inak bude pracovna zataz robota prili§ vysoka a ucinnost rezania sa znizi. Pouzivajte beznu kosacku
na travu. Po dokonceni inStalacie je mozné vySku kosenia nastavit na vhodnu vysku. Vzdy zacnite vo vysoke;j
polohe kosenia a postupujte smerom nadol do poZadovanej vysky.

Poznamka: Nepokusajte sa zvySovat alebo znizovat vySku kosenia, kym robot kosi travnik.

Pripojenie robota k aplikacii TuyaSmartApp (pre model RXR1000).

1. Otvorte kryt (1).

2. Odomknite displej (10) pomocou 4-miestneho PIN kédu (vyrobné nastavenie ,1111).

3. Stlagenim tlacidla OK (7) vstupite do hlavnej ponuky.

4. Pomocou tlacidiel so Sipkami (6) vyberte "Nastavenia”.

5. Vyber potvrdte tlacidlom OK (7).
6
7
8
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. Pomocou tlacidiel so Sipkami (6) vyberte ,Nastavit’ WiFi*.
. Aktivujte Bluetooth® na svojom smartfone.
. Otvorte aplikaciu Tuya Smart. Odtial st k dispozicii 3 moznosti pripojenia zariadenia. @, @ ©
0 Ak je toto zariadenie, ktoré chcete pripojit’ k aplikacii:
9. Vyberte moznost ,Pridat zariadenie”. Aplikacia prehlada oblast a najde dostupné zariadenia.
10.Ak vyberiete moznost ,Musim pridat*, zobrazia sa v zozname.
11.Vyberte jedno zariadenie.
12. Teraz klepnite na &, vyberte zariadenie.
13. Vyberte svoju siet WLAN a zadajte prislusné heslo.
14.Potvrdte pripojenie stlatenim tlacidla "Dokongit".
Zariadenie je teraz uvedené “ia mozno ho vybrat.
® Ak ste uz k aplikacii pripojili d'al$ie zariadenia :
9. V nastaveni Tivyberte @vpravo hore. Aplikacia vyhlada v danej oblasti dostupné zariadenia a ukaze, ¢i boli
zariadenia najdené.
10. Pokracujte @od bodu 10.
© Ak sa vam automaticky nenavrhne zoznam dostupnych zariadeni:

15



SK RURIS

5. Vyber potvrdte tlacidlom OK (7).

6. Pomocou tlacidiel so Sipkami (6) vyberte ,Rezim dazda"“.

7. Vyber potvrdte tlacidlom OK (7).

8. Pre deaktivaciu dazdového senzora zvolte "Disable" a potvrdte vyber tlacidlom OK (7).

Ak chcete aktivovat dazdovy senzor, zvolte ,Povolit“ a vyber potvrdte tlacidlom OK (7).

Vyberte €as v minutach, kedy ma robot po dazdi opat za€at pracovat. Kazdy vyber potvrdte tlacidlom OK (7).
9. Vratte sa do hlavnej ponuky pomocou tlacidla spat’ (5)

Neodporuc¢a sa pouzivat robota v dazdi. Roboticka kosacka dokaze kosit mokru travu, ale mokra trava sa bude
hromadit na nozovom kotuéi a kolesach, €o znamena, Ze je potrebné stroj Casto Cistit.

Nastavenie prevadzkovych ¢asov .

1. V pripade potreby otvorte kryt (1).

. Odblokujte displej (10) pomocou 4-miestneho PIN kédu (vyrobné nastavenie ,11117).

. Stla¢enim tlacidla OK (7) vstupte do hlavnej ponuky.

. Pomocou tlacidiel so Sipkami (6) vyberte "Nastavenie".

. Vyber potvrdte tlacidlom OK (7).

. Pomocou tla¢idiel so Sipkami (6) vyberte ,Pracovny ¢as".

. Vyber potvrdte tlacidlom OK (7).

. Pomocou tla¢idiel so Sipkami vyberte pozadovanu dobu prevadzky. Nastavte prevadzkovy ¢as v
hodinach/der.

9. Vyber potvrdte tlacidlom OK (7).

10. Pomocou tlagidla (5) sa vratte do hlavného menu.

Po dosiahnuti nastaveného prevadzkového €asu za den sa robot vrati do nabijacej stanice.

coO~NO A WN

Pripojenie robota cez Wi-Fi (pre model RXR1000).

.V pripade potreby otvorte kryt (1).

. Odomknite displej (10) pomocou 4-miestneho PIN kédu (vyrobné nastavenie ,1111).

. Stlagenim tlagidla OK (7) vstupite do hlavnej ponuky.

. Pomocou tla€idiel so Sipkami (6) vyberte "Nastavenia".

Vyber potvrdte tlacidlom OK (7).

. Pomocou tla¢idiel so Sipkami (6) vyberte ,Nastavit WiFi*“.

Pomocou smartfénu sa pripojte k robotovi cez aplikaciu Tuya Smart.

mena koédu PIN.

V pripade potreby otvorte kryt (1).

. Odblokujte displej (10) pomocou 4-miestneho PIN kédu (vyrobné nastavenie ,11117).

. Stlac¢enim tlacidla OK (7) vstupite do hlavnej ponuky.

. Pomocou tla¢idiel so Sipkami (6] vyberte ,Nastavenie®.

. Vyber potvrdte tlacidlom OK (7).

. Pomocou tlacidiel so Sipkami (6) vyberte ,Zmenit PIN*.

. Vyber potvrdte tla¢idlom OK (7).

. Zadajte svoj stary 4-ciferny kod PIN. Ak ste zadali kéd PIN nespravne, pomocou tlagidla Spat’ (5) sa vratte k
zadavaniu kédu PIN.

9. Zadajte novy PIN.

10.0Opatovnym zadanim nového PIN potvrdte. Ak ste zadali nespravny PIN kéd, vratte sa spat na zadanie PIN
pomocou tlac¢idla Spat (5) a zopakuijte kroky 8 a 9.

11. Po zmene PIN kédu sa zobrazi sprava "Success!" sa zobrazi na obrazovke. Vratte sa do hlavnej ponuky
pomocou tlacidla spat’ (5).

Nastavenie/vymazanie programu

Stanovenie harmonogramu kosenia travnika

1. V pripade potreby otvorte kryt (1).

2. Odomknite displej (10) pomocou 4-miestneho PIN kédu (vyrobné nastavenie ,1111).

3. Stlacenim tlagidla OK (7) vstupite do hlavnej ponuky.

4. Pomocou tlagidiel so Sipkami (6) vyberte ,Plan*.

5. Pomocou tlagidiel so Sipkami (6) vyberte der, ktory chcete nastavit (pondelok, utorok, streda, Stvrtok,
piatok, sobota, nedela).

6. Stlacte tlacidlo OK pre nastavenie dna.

7. Pomocou tlagidiel so Sipkami (6) vyberte ¢as, kedy sa praca zacina a kedy kon¢i.

Je mozné nastavit dve obdobia za den.

8. Stlacte tlacidlo OK (7) na potvrdenie a vyber sa vrati na lavu stranu za den

9. Zopakovanim krokov 5-8 vyberte pracovny ¢as pre kazdy den v tyzdni.
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- ak je uroven nabitia batérie nizSia ako 30 %, na displeji sa po 2 sekundach zobrazi ,Low battery“. Robot sa
presunie do nabijacej stanice.

V zavislosti od charakteru travy (vySka, hrubka) robot prispésobuje rychlost kosenia tak, aby zabezpecil dobry
vysledok.

Spat’ k nabijacej stanici

Ked je robot v pohotovostnom rezime, stlacte a podrzte tlaidlo HOME (4) na priblizne 3 sekundy. Na displeji
(10) sa zobrazi ,Zatvorte kryt pre Start“. Zatvorte kryt (1) a robot sa presunie do nabijacej stanice. Potom sa
zacne nabijat.

Nastavenia robota

Robot ma nasledujuce moznosti nastavenia, ktoré mézete vykonat' prostrednictvom ovladacieho panela, ak
chcete zmenit vyrobné nastavenia.

Tlagidlo na Cislo na
ovladacom nazov zadanie PIN Funkcie
paneli kédu
Tlacidlo 1 Ked je robot v pohotovostnom rezime, stlacte
Domov (4) tlacidlo, aby sa vratil do nabijacej stanice

Tladidlo so Posunie vyber/kurzor nahor v rozhrani ponuky
Sipkou (6)

ZvySuje pocet pri nastavovani parametrov

Presunie vyber/kurzor nadol v rozhrani
‘ Tlacidlo so 3 ponuky

Sipkou (6)

Pri nastavovani parametrov znizte &islo

Potvrdte nastavenia
Po ukoné&eni chybového stavu zavola
tlacidlo OK rozhranie na zadanie kodu PIN
(7) Vyvolajte dalSie menu
Potvrdenim prejdete z hlavnej ponuky do
dal$ej Urovne ponuky

A

tlacidlo spat Spat na predchadzajuce menu

®)

Zruste dalSiu funkciu

Vysvetlenie sprav, ktoré sa m6zu zobrazit’' na displeji

Sprava na ovladacom paneli Vysvetlenie/Napravné riesSenie

Pohotovostny rezim Robot je v pohotovostnom rezime, nezobrazuju sa ziadne chybové

hlasenia
Zadajte PIN Poziada o PIN kéd
Nabijanie Robot sa nabija
Kosenie Robot kosi travu
Automatické kosenie Robot kosi travu automaticky
Mdédny spot Robot pokosi vymedzenu plochu
Kosenie v pevnom bode ukonéené | Orezavanie v "bodovom rezime" bolo dokonéené
Navrat Robot sa vrati do nabijacej stanice
Pozastavené Robot vstupil do rezimu ,pauzy*:

- stla¢enim tlacidla STOP
- stladenim tlacidla "Pozastavit" v APP

Nudzova zastavka Bolo stlaéené tlacidlo STOP (9).

Aktualizuje sa Vykonat/prebieha pozadovany firmvér

Uroveri nabitia batérie je nizka. Batéria musi byt nabita aspori na 70
% pre automatické kosenie a 30 % pre kosenie v pevnom bode

Slaba batéria, nabite do prace

(bodovy rezim)
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Teraz prSi, vraciam sa

Dazdovy senzor bol aktivovany

Ak chcete zacat, zatvorte kryt

Zacnite zatvorenim veka

Nabijanie do prace bolo
pozastavené

Nabijanie bolo prerusené (napr. manualne alebo z dévodu vypadku
prudu)

Praca bola prerusena, skuste to
znova

Automatické strihanie bolo preru$ené (napr. bolo stlatené tlacidlo
STOP (9), bol otvoreny kryt (1))

Umiestnite do hranice a skuste to
znova

Poziadavka umiestnit robota do obvodu vymedzeného kablom.

Pokra¢ovat v praci?

Ak chcete pokracovat v praci, stlacte tlacidlo OK (7) alebo stlacte
tlacidlo spéat (5)

Zle nastaveny ¢as

Zle nastaveny ¢as

Nabijanie do prace bolo
pozastavené

Nahravanie bolo prerusené

Ak chcete zacat, zatvorte kryt

Zatvorte kryt (1)

Suc¢asna praca bola zastavena

Kosenie travnika bolo zastavené

Nizke napéatie batérie

Slaba batéria, nabite do prace

Nizke napatie batérie, navrat na
stanicu

Urovef nabitia batérie je nizka. Batéria musi byt nabita aspori na 70
% pre automatické kosenie a 30 % pre kosenie v pevnom bode
(bodovy rezim)

Umiestnite robota do nabijacej stanice

Pockajte na dokon&enie procesu nahravania

Robot sa sam vrati do nabijacej stanice

Ziadna jedina slugka

Ziadny signal, najskér nastavte
slu¢ku

Signal slucky sa stratil

Skontrolujte spravnu instalaciu ohrani¢ujuceho kabla av pripade
potreby ho opravte, umiestnite robota do obvodu a restartujte ho

Kosacka bola zamknuta! ¢akanie...

Pockajte, kym sa nedokondéi aktualne spusteny proces

Nespravny kéd, skuste to znova.

Znova zadajte svoj PIN

Umiestnite do hranice a skuste to
znova

Kosacka vonku

Umiestnite robota do obvodu a restartujte ho

Ak chcete spustit’ aktualizaciu
firmvéru, restartujte pocitac¢

Praca bola prerusenad, skuste to
znova

Restartujte robota

DaZzd'ovy senzor aktivovany

Dazdovy senzor je aktivovany

Kosacka v stanici

Robot je na stanici

Kosacka nie je v stanici

Robot nie je na stanici. Ak je to potrebné, vloZte ho do stanice

Pre spustenie stlacte tlacidlo
"START".

Stlacte tlatidlo START (3)

Trvanie minimalne 30 min

Oznagenie pozadovaného €asu

Hlada sa signal...

Hlada sa signal...

Skopirujte subor, Cakajte

Pockajte na proces kopirovania

Prosim, vypnite to

Vypnite robota

Zastavenie motora

Lavy zhasnuty motor

Skontrolujte a odstrante predmety blokujuce ¢epele; Skontrolujte
stav nozov; V pripade potreby kontaktujte autorizovany servis RURIS

Vymerite batériu

Abnormalna batéria

Batéria je poSkodena

Vymerite batériu robota

Teplota batérie je prilis nizka
(vybitie)

Zruste proces nahravania

Vysoké napatie batérie

Napatie batérie je vysoké

Vysoka teplota batérie

Batéria ma vysoku teplotu

Vysoky nabijaci prud

Zru$te proces nabijania, skontrolujte vstupny prud

Vysoké nabijacie napatie

Zruste proces nabijania, skontrolujte vstupné napéatie

Vysoka teplota

Zruste proces nahravania

Kosacka zdvihnuta

Robot sa zdvihne zo zeme
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Kosacka sa prevratila
Zaseknuta kosacka
Kosacka naklonena
Prehriatie motora

Chyba motora

Emsensor odpojeny
Porucha Hallovho snimaca
Chyba hardvéru
Abnormalne ladung
Abnormalne nabijanie
Chyba vybitia batérie
Chyba inercialnej meracej
jednotky (IMU).

Motor odpojeny

Chyba motorovej haly
Nadprud motora

Motor sa zastavi
Zaseknutie pravého motora
Porucha dazdového senzora
Porucha snimaca slucky

Robot sa prevratil

Vycistite robota a restartujte ho

Umiestnite robota do zvislej polohy a restartujte ho
Vypnite robot a nechajte ho vychladnuat

Kontaktujte autorizovany servis RURIS

Bodovy rezim/rezim pevného bodového kosenia

Tato funkcia vam umozriuje kosit travnik, ked je na fiom napriklad zahradny nabytok alebo vybavenie
detskych ihrisk.

1. Robot umiestnite na miesto, kde chcete pokosit travnik.

2.V pripade potreby otvorte kryt (1).

3. Odomknite displej (10) pomocou 4-miestneho PIN kédu (vyrobné nastavenie ,1111%).

4. Stlaéenim tla¢idla OK (7) vstupite do hlavnej ponuky.

5. Pomocou tlagidiel so Sipkami ( 6) zvolte "Bodovy rezim". Na obrazovke sa zobrazi ,Zatvorte kryt a spustite”.
6. Zatvorte kryt (1) a robot zacne kosit' s pevnym bodom.

Robot kosi v protismere Spiraly proti smeru hodinovych ruciCiek a po polomere kosenia 1 m alebo 3,5 minute
kosenia sa prepne na ,Automatické kosenie“. Ak robot narazi na prekazku, zastavi sa, na displeji sa zobrazi
informacia o zastaveni kosenia a robot prejde do pohotovostného rezimu. Ked sa robot dotkne ohrani€ujuceho
kabla (11), pokraguje v koseni v opaénom smere $piraly.

Ak je robot mimo ohranic€ujuceho kabla (11) alebo na nabijacej stanici a vy vyberiete ,Bodovy rezim®, na
obrazovke sa zobrazi ,Umiestnite do ohrani¢enia a skuste to znova“. Umiestnite robota do ohrani€ujuceho
kabla (11) vedla nabijacej stanice a restartujte ,Spot mode*.

Ak je Uroven nabitia batérie nizSia ako 30 %, na displeji sa po 2 sekundach zobrazi ,Nizke napatie batérie*.
Pred za¢atim kosenia nabite robota.

Nastavenie datumu a ¢asu

.V pripade potreby otvorte kryt (1).

. Odomknite displej (10) pomocou 4-miestneho PIN kédu (tovarenské nastavenie ,1111%).

. Stla¢enim tlac¢idla OK (7) vstupite do hlavnej ponuky.

. Pomocou tlacidiel so Sipkami (6) vyberte "Nastavenia".

. Vyber potvrdte tlacidlom OK (7).

. Pomocou tlacidiel so Sipkami (6) vyberte ,Datum a ¢as".

. Vyber potvrdte tlacidlom OK (7).

. Zmente datum a ¢as pomocou tlacidiel so Sipkami (6). Pociato¢né polohy je mozné zmenit pomocou
tlacidla OK (7). Na zabezpecenie spravneho fungovania nastaveni prevadzkového €asu je potrebné spravne
nastavenie datumu a ¢asu.

Nastavenie dazd'ového senzora

Nikdy nepouzivajte robota po¢as burky a nezabudnite odpojit nabijaciu stanicu od elektrickej siete. Ak je
dazdovy senzor zapnuty, robot sa po dazdi vrati do nabijacej stanice.

1. V pripade potreby otvorte kryt (1).

2. Odomknite displej (10) pomocou 4-miestneho PIN kédu (vyrobné nastavenie ,1111%).

3. Stlagenim tlacidla OK (7) vstupite do hlavnej ponuky.

4. Pomocou tlacidiel so Sipkami (6) vyberte "Nastavenie".

13

ONOOBRWN -~



